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UvOoD

Radarovy mefi¢ rychlosti RAMERIO slouzi k méfeni rychlosti a dokumentaci prekrogeni
nejvydsi povolené rychlosti projizdéjicich vozidel.

Pti piekrodenf nastavené hranice rychlosti projizd&jicim vozidlem je automaticky
pofizena digitalni folografie. Fotografic je doplnéna informaci o sméru jizdy, namétenou
rychlost, datum a &as méfeni a dali informace. Takto vytvoteny zdznam je v nczménitelné
podobé uloZeny na pevny disk radarového méfide. Zaznam dokladuje prestupek a lze ho
pouZit pro dalsi fizeni.

Zaznamy se prenadsi zvolenym zpilisobem podle verze méfice, na pracoviste, kde se
pomoei archivaéniho programu ARCHIV, ktery je dodavan soulasné se zafizenim, snimky
pfipravi pro tisk podle pfedvelenych formulafd a zalohuji se na volitelnou dobu.

Radarovy méfi¢ rychlosti RAMER10 je vyrdbén ve verzich RAMERI1O T, RAMERT10
C, RAMER10 O, RAMERI10 P a RAMERI0 G. Tyto verze se od sebe li§i zphsobem
provedeni, jak bude popsano na ndsledujicich strankdch.

RAMERI0, jako kompakini konstrukee, umoZiiuje ve viech verzich snadnou a
pohcdlnou obsluhu. Nastaveni parametril a celd obsluha se provadi prostrednictvim displeie,
Tabletu PC pfes LAN & Wi-Fi nebo, u verzi RAMERI10 O, G a RAMER10 I, pomoci
dalkového pfenosu dat po komunikaénich linkdch napt'. optickymi kabely.

Pted zapodetim prace zkontrolujte zafizen{, zda odpovida pozadavkim na stanovena
méfidla podle upozornéni v kap.1. Pokud zafizeni odpovida pozadavkim, ustavte zafizeni
pted zahdjenim méfeni podle typu zafizeni (viz kap. 5.7, 5.8, 5.9). Po zapnuti zafizeni
nastavte pozadované parameiry podle odpovidajicich kapitol kazdé¢ho typu méridla. Zarizen]
je pln& automatické a pfi dodrzeni Navodu k obsluze je schopno pracovat antonomné. Pred
po&atkem méfeni je nutné provadét predepsané provozni kontroly (viz kap. 6.3.7.7).
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TEORETICKE PRINCIPY MERENI
TECHNICKY POPIS ZAKLADNI CASTI

Systém méfeni rychlosti RAMER10 vyuziva efektu zmény frckvence elektromagnetického
zafeni prfi relativnim pohybu zdroje zafen{ nebo pozorovatele, objeveného Christianem
Dopplerem.

Doppleriiv jev se projevuje tim, Ze frekvence vinéni zjist€na méticem je jind, neZ
trekvence vinéni zdroje (vozidlo), jestlize se vzddlenost zdroje méni v ¢ase. To nastidva napf.
tak, Z¢ se vozidlo od mefice vzdaluje nebo pfiblizuje. To lzc snadno pozorovat i pouhym
poslechem.

V praxi se tohoto jevu vyuzivd nasledovné. MEFi¢ rychlosti vysila nepfetrZity
nemodulovany signdl nosného kmitoltu tak, aby ozatoval méfené vozidlo. Tento signal se od
méfeného vozidla odrdZi a je zpétné piijiman. Kmitodet signalu odrazeného od pohybujiciho
se vozidla se od kmitoétu vysilaného signdlu lisf o hodnotu Dopplerova posuvu, kterd je
umérna rychlosti métené¢he vozidla.

Matematicky lze tento vztah zjednodusend vyjadFit nastedujici rovnici:

=11 =——2.v.f"-coso:
c

kde:

fa - Dopplerova frekvence (rozdil frekvence mezi frekvenci odrazencho a
vyslaného signdlu)

v -rychlast méfeného vozidla

f: - frekvence odrazeného signdlu

fi - [rekvence vysilaného signalu

¢ -rychlost svétia

¢ - Uhel mezi osou anténniho svazku méfiée rychlosti a osou sméru jizdy méfeného
vozidla.

Jak je patrné, je rychlost mé&feného vozidla ptimo dmémd zjidttné Dopplerové

frekvenci. Upravou shora uvedend ravnice obdrzime rychlost. Pro m&fi¢ rychlosti vozidel
RAMERI10 plati ndsledujici hodnoty:

NP fa
2+ f. cosa
Frekvencee £ = 34,3 GHz, 34,0 GHz, 24,0 GHz (24,0-24,25Gl1z) *
Rychlost svétlac  =2.99792458 x 108 m.s™!

Uhel a =920

* podle konkrétniho provedeni radarového méfide
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o Usek, ve kterém se bude mé&feni provadét, musi byt ve smém jizdy ptimy v délce,
kterd je zdvisld na bonim odstupu méfide ad stfedu méfeného jizdntho pruhu. Pokud
je piimy dsek prli¥ krdtky, miize byt jizda mé&feného vozidla neplynuld a mefeni
nemusi byt provedeno. Cim je bodn{ odstup v&tsi, by mél byt ptimy tsek deli.

Doporutené hodnaty jsou uvedeny v nasledujiei tabulce:

Boé&ni odstup od méfenych vozidel | Doporucend délka pfimého seku |
B 5m 35m
10 m 45 m o
- 15m 60 m

Za piimy usek se povazuje takovy, ktery na délce 35 m mé odchylku T mensi nez
0,1 m.

2

Meéieni na vng&j§i strané tseku, ktery nenf piimy, neni dovoleno. Pro méfeni na vnitini
strané nepfimého tseku je dale doporudeno provést zaméfeni radaru na vzdalenost min. 35 m
a pouzivat dosahy 20 m nebo 30 m.

PRIMY USEK, KDY T <0,1M NEPRIMY USEK, KDY T = 0,1 M
Radarovy méFic rychlosti Povaleno
Nepovoleno

Qbr. 2 Zobrazeni situace pil méfeni

Kontrola pfimého useku se provadi podle okraje vozovky — viz Obr. 2. V mistech, kde
neni mozné z ditvodu nedefinovatelného okraje vozovky provést kontrolu pfimého tseku
vozovky, se provadf kontrola zkufebnim snimkem. Pokud je mdiené vozidlo ve sprdvné
pozici na snimku (podle pozice svazku), je ustaveni v souladu s pozadavky.
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Opatieni k zabrinéni méreni v mistech s rizikem lomu paprsku:

o  Dislednost pfi nastavovani citlivosti métici jednotky — Nastavuje se zménou dosahu.
V praxi plati, Ze zména dosahu zadind vZdy na hodnot€ 20 m a zvy3uje se az v pifpadé
vynechdavani méfent. Dosah 20 m ve vétding pfipadd polayje dva jizdni pruhy. Dosah
30 m volime, pokud je men3i dosah nedostateény napi'. zhorfené klimaticlké podminky.
Dosah 60 m tj. maximalni citlivost, nastavujeme pfevazné za mimofadné Spatnych
meteorologickych podminek nebo pfi bofnim odstupu od osy méfenych vozidel
vétsim neZ cca 12 m. Vyéde uvedené je pouze doporuéeni a vhodny dosah si nastavuje
prodkoleni obsluha.

o Vypbér mista mé¥enf — vyZaduje zvySenou pozornost ze strany obsluzného persondlu.
Pii volbé mista méfeni je tfeba prohlédnout, zda se v okoli mista méfeni nenachdzi
odrazové plochy, které by mohly vést ke shora popsanym jevim.

Obzvl43t velkou pozornost je tieba v misté méfeni vénovat stojicim velkym vozidlim,
stejné jako velmi pomalu jedoucim vozidlim pFi dopravni zdcpg. RovnéZ stavebni
pfekézky, prace na silnici a jiné neCekanéd prekaZky mohou zpisobit problémy, pokud
obsluha nevénuje pozornost vybéru stanovisté.

ek w

e  Pfi vzniku vysledki méteni, které by mohly byt zapfidinény reflexi lomu paprsku,
ptip. pti vzniku okolnosti, kieré by k témto reflexim mohly vést, je nutno mé&feni
ukonéit, provést kontrolu dosahu a stanovidté podle pfedchozich informaci. Podle
vysledku kontroly zajistit ndpravu a pokradovat v méfeni.

Obr. 8 Piiklad nevhodné zvoleného mista méfeni

Piklad nevhodné zvoleného mista méfeni (jednoducha reflexe) — prostfednictvim
odrazu bylo zméfeno vozidlo. Na snimku vozidlo neni zobrazeno. Divod - svodidlo a
zelezobetonovd plocha se nachazi v ose svazku. Napravu provedeme zménou stanovisté,
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Prakticky vypocet hodnoty maximalni povolené chyby méfeni rychlosti v km/h pfi
méfeni rychlost{ vysSich nez 100 km/h:

3 krat velikost naméfené rychiosti délend 100

¢) Rychlomérem byla zméFena rychlost 156 km/h. Hodnota maximalnf povolené chyby
se vypodte tak, ze se nejprve provede nasobeni tfemi (3 x 156 = 468) a poté déleni
stem (468:100 = 4,68). Vysledek se zaokrouhli na celé &islo, tedy maximalni povolena
chyba jc + 5 km/h a minimdlni rvchlost méfeného vozidla byla 156 — 5 = 151 km/h.
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Mimo tyto &tyfi kroky mefici jednotka stanovi vhodny okamzik pro expozici digitdlni
kamery tak, aby na ziskaném snimku bylo zobrazeno méfené vozidlo na pfijezdu nebo na
odjezdu podle volby méFeni.

Cinnost méfici jednatky pro pfijizdgjici a odjizd&jiel vozidla se 1i3i:

Prijizdéjici vozidla, ktera jsou nad stanovenym limitem, se snimaji ihned po jejich
viczdu do anténniho svazku, (. po ukondeni{ méfeni rychlosti, ale jejt¢ pfed ovéfenim
vysledkil. Snimek je pfipraven kuloZeni, ale tcprve po ovéfeni vysledkl méfeni tzv.
verifikaci, je uloZen do paméii. V pfipad€ neuspésného vysledku ovéfeni se snimek
automaticky smaze a méfeni je zruseno.

OdjiZdéjici vozidla jsou snimdna aZz po ukonéeni celého cyklu méfeni a po zjisteén{
konce vozidla. Pokud nedojde k ovéfeni vysledk méfeni, je méfeni ukondeno jedt€¢ pred
aktivaci kamery.

Analyzou ¢asového priibéhu méfeného signalu lze u vozidel podle doby trvani signdlu
stanovit skuteénost, zda se jedna o osobni nebo ndkladni vozidlo. Tato informace ma viak
pouze informativni charakter z divodil velkého mnoZstvi variant vozidel.

Pfesnost uréeni zavisi na fad¢ faktord, napf. na velikosti odrazové plochy méfeného
vozidla (lvaru karoserie), spravné volbé rozsahu méfeni a od vzdalenosti méfeného vozidia
k radarové hlav€. Pfi malém délkovém rozdilu mnoha ndkladnich automobild viéi osobnim
nelze tuto funkei se stoprocentni jistotou zarudit. Rozliseni vozidel na nakladni a osobni
automobily se provadi na zakladé platnych ptedpisii podle jejich hmotnosti, takze radarové
méfeni délky je pouze informativnim doplikovym 0dajem. Pfesto je vSak mozné zadat
rozdilné limity rychlosti pro ndkladni a osobni automabily. Protoze u méfeni na pfijezdu se
provadi dokumentace pred vyhodnocenim vysledkd méfent, jsou vicchna vozidla, kterd
vyhodnoceni vysledkid méfeni je provddéna selekce, zda se jednia o nédkladni nebo osobni
automobil. Vozidla, klerd neodpovidaji pravé nastavenému limitu, jsou z paméti vymazana.
Dalsi selekei (nap¥, velké osobni vozidlo miiZe byt zmé&feno na limitu pro ndkladni) je viak
nutné provést pfi praci s evidenci vozidel a vozidla dodatedné oznadit podle téchto udajh.

Upozornéni:

V piipadé vyskytu vice vozidel (nebo jejich &isti) v jednom sméru v oblasti radarového
svazku na snimku se takto poFizeny snimek musi posoudit za pomoci pozice svazkua ve
snimku (viz. navod k progamu Archiv). Spravna pozice svazku je kontrolovana
zobrazenim pozice méfeni Left/Right (méfeni z levé nebo pravé strany vozovky). Pfi
nesouladu nastavené pozice méreni s pozici rychloméru nelze tento snimek pouzit k
dokumentaci prestupku.
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Identifikadni idaje o méfeni zobrazené ve snimku:
identifikace typu vozidla, sméru
namdéicna rychlost
¢as méreni
datum méfeni
dosah radaru
¢islo snimku
vyrobnf &islo zafizeni, typ métidla, verze SW
limity mé&fené rychlosti
hodnota ZOOM objeklivu
pozice méreni

doba trvani zdznamu, primérna rychlost vlastn{
rychlost, délka drahy (RAMER!0 C)

adaje o poloze z GPS
oblast radarového svazku

Udaje doplnéné do hlaviky souboru s obrazkem:
datum a ¢as mérent
namérena rychlost
vlastnf rychlost (RAMERI10 C)
identifikace typu vozidla, sméru
limity méFené rychlosti
vyrobni islo zafizeni, typ méfidla, verze SW
¢islo snimku
priamérna rychlost
registraéni znacka (option)
poznamka
lidaje o prestupku
jméno operatora
jméno svédka méreni
stanovisté méfeni, GPS soufadnice

udaje lustrace vozidla (RZ, barva, typ, platnost
STK, kradené vozidlo — je-li importovana
databazc vozidel)

identifikace jizdniho pruhu (option)

Napéjeci napéll (RAMERI10 C, RAMERI10 T)
11,0V azl144V
odebirany proud max. 9A
Doba provozu na plné nabitou baterii
bez pouZziti blesku: cca. 8 hod. s kapacitou baterie 50Ah
Typicka doba provozu pro tablet PC na plné nabjtou interni balerii:
cea. 2 hodiny
(Provozni doba zobrazovaCe na intern{ baterii odpovidd specifikaci vyrobce dan¢ho typu
zobrazovade.)
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4.3 PROVOZNI ODOLNOST PRISTROJE

Odpovidé po¥adavkim OOP &. 0111-00P-C005-09 . Ptislusné normy a pfedpisy jsou uvedeny
v Priivodni dolcumentaci zafizeni — Prohlageni o shodé.

50 mm.

e Konstrukce je odolnd proti vlivu sinusovych vibraci v rozmezi od 10 Hz do 150 Hz pii
zrychleni 20 m-s2.

e  Mimo pravoz je mozno zafizeni skladovat pfi teploté: — 30 °C az +70 °C.
«  Pracovni teplota zafizeni RAMERI0 C: -20 °C a7 +60 °C.

s Pracovni teplota zafizeni RAMERI10 T: -10 °C az +60 °C.,

a  Zafizeni je odolné proli vlivu relativni vlhkosti: 95 % bez kondenzace.

e (Cisti zafizeni umist®né vn& vozidla u zaflzeni RAMERIO C jsou vodotésné

(keyti [P 65).
e Kryti sk¥iné¢ RAMER10 P 2 RAMER10 O, RAMER10 G: 1P 54.

e« Pracovni leplota u zafizeni RAMERIO P, RAMER10 O a RAMERIC G:
-30°C az +60°C.

e Zafizeni RAMERI0 obsahuje vnitini idla tepioty, pokud je teplota mimo povoleny
rozsah, zafizeni se automaticky vypne.
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diodou. P¥i provozu je napéti pribézné vyhodnocovano a o jeho stavu je informovdna obsluha
na zobrazovaci (ukazatel stavu baterie ve spodni lidt€, varovna hlaSeni programu).

Obr. 10 Ridici paditad

Zelend LED dioda ,,PWR® a cervena LED dioda ,,ERR* na panelu poéitace m4 stejnou
funkei jako LED diody umisténé ve verzi RAMERI1Q C na ovladacim panelu v prostoru
kabiny vozidla. Podrobny popis funkce je uveden v kapitole 6.2.1 .
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Dalsi variantou digitdlni kamery s clonovou automatikou je kamera s objektivem
s pevnym ohniskem viz Obr. 14. Hodnota ohniskové vzdalenosti (ZOOM) je pevnd, urdend
typem objektivu. Tato varianta nabizi plng automatické ovladani kamery (z radarového SW) a
mensi zéstavbové rozméry (paloha pfepinace na objektivu musi byt v poloze AF).

~

Obr. 15 Digitalni kamera GigE se standardni clonovou aulomatikou VOSA (ilustraéni foto)

5.1.5 REFLEKTOR BLESKU

Reflektor blesku je v rizném provedeni, v zdvislosti na verzi radarového méfice. Pro verzi
RAMERIO T, P, G, O je reflektor vyobrazen na Obr. 16.

Pomoei kovového drzéku, ktery se nachazi na spodni &asti reflektoru blesku, je moZné
upevnit reflektar do voditek na méficim bloku.

Do plastového voditka na predni strané reflektoru lze zasunout erveny nebo
infraberveny filtr. Tyto filtry je vhodné pouzivat pii snimani vozidel na pfijezdu, aby se
zamezilo oslnéni fidide. Pouziti filtrd snizi intenzitu blesku. Toto sniZeni intenzily se musi
kompcnzovat pii nastaveni clony pro blesk. Rozdil ¢inf piblizné 1,5 clonového ¢isla. Filtry se
nedoporuéuji pouzivat pro barevnou kameru (naptikiad v pfipadé potfeby identifikace
barevné verze registraéni znacky).

Pro verzi RAMER 10 C lze pouzivat reflektor blesku s magnetickym drzdkem, ktery je
vyobrazeny na Obr, 17 . Druh4i verze reflektoru pro zatizeni RAMERI10 C je zasiavéna pfimo
v ptedni masce vozidla a samotny reflektor je vyobrazen na Obr. 18 .

Viechna provedeni reflektoru jsou ve vodotgsném plastovém pouzdie. PouZivané
vysokovykonné vybojky zaruduji optimalni nasviceni scény.

Obr. 16 Reflektor blesku bez fittru a s filtrem
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RADAROVY MERIC RAMER10 P

o

Tato verze radarového méfice rychlosti je variantou méfice uréencého pro pevnou zastavbu v
mistech, kde je trvalé nebezpeéi pfekratovani ncjvy$si povolené rychlosti. Do téchto mist je
na betonovy zdklad pfipevnén sloup se skiini méri¢e. Tato skiin tvoii jak ochranu pied
povétmostnimi vlivy, tak { ochranu zafizeni pfed vandaly.

Velkou vyhodou této varianty je, Ze do skiiné se pouZiva métici blok véctné reflektoru
blesku z radarového méfiéc RAMERI10 T. Pii pouziti této verze méfice se zvySuje variabilita
zafizeni.

Radarovy méfi¢ rychlosti je sloZen z vyménného méfictho bloku a reflektoru blesku,
zbyvajici komponenty radaru jsou pevné umistény ve skfini na sloupu. VyZka sloupu se
urfuje podle mista a zplsobu méfeni (jeden nebo vice jizdnich pruhl, vzdalenost od
vozovKky).
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Obr, 40 Ovladaci prvky skiiné RAMERI10 P

Napajeni celé skiind je ze sit€ 230V/50Hz. S ohledem na pasivni bezpeénost jsou
dvefe skfiné opatfeny bezpecnostnim zimkem.

Obr. 41 Provedeni zamlau dvefi skiingd RAMERI10 P

Skiifi obsahuje jako nevyjimatelnou &ast silovy rozvadgs, ménié blesku, napéjeci zdroj
INR10OA-KDN, baterii {olovény akumuldtor 12V/44Ah), filtroventilaci a topent.

Na silovém rozvad&&i R10 P je umistén jistié FAL, Obr. 39, ktery slouzi pro jisténi
obvodu napdjeni radarové skifiné ze sité 230V/50Hz .

Spinafem RADAR ON je ptivedeno napijeci napéti 12V/DC pro Blok méficl
RAMERI10T.

Stanovi§té na okraji vozovky umoZfiuje nastaven! pro mé&feni vozidel na pfijezdu nebo

na odjezdu. Stanovidté ve stiednim délicim pruhu umoZziuje méfeni vozidel na pijezdu
v jednom nebo druhém sméru vozovky.

Instalaci skiiné RAMERI10 P véetné elektrického pripojeni a metrologického ustaveni
provadi vyhradn€ vyrobee. Zafizeni je urfeno pro montiz na venkovni sloup, napijeci
vodie jsou privedeny vnitfkem sloupu. Vnitfni éasti zafizeni jsou pFistupné pouze
proikolené ndrzbé.
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nespravného Ohlu méfeni a oznadit polohy tak, aby mohla byt spravnost ustaveni kdykoliv
zkontrolovana.

Skiii po metro-logickém ustaveni a zabezpeCeni proti nezidoucim zménam
polohy zajisti spravné ustaveni méficiho bloku. Po zmén& sméru (méfeni zleva, zprava) je
nutné ustaveni kamery pomoci nastavovacich prvkd a pfepnuti piepinade sméru kamery do
spravngé polohy.

Celkovy pohled va sk¥iii radarového mérice je na Obr. 44 . Skiifl je vyrobena
z nerezového plechu. V pfedni &4sti skiiné jsou umistény tii prizory. Horni opticky prizor je
pro reflektor blesku. Prostfedni prizor je pro kameru a spodn{ prizor, opatfeny
radioprizraénym krytem, slouzi pro radarovou hlavu.

Priizory pro kameru a reflektor blesku jsou vyrobeny z bezpeénostniho skla.

Vnitfek skfiné je opatfen tepelnou izolaci, ktera chrani vnilfni prostor pied
neptiznivymi teplotnimi vlivy okoli. VysrdZend voda zklimatizace je zachycovdna a
odvadéna mimo prostor skiing. Pfi manipulaci s méficim kontejnerem je nutné pracovat
opatrné, aby nedoflo k posunuti zachycovaci nadobky a tim nateCenim vody do elektroniky.
Priace s otevienymi dvefmi je vhodné omezit na minimum z divodu pradnosti a vzdudné
vlhkosti okoli.

K regulaci teploty uvnitf skiiné slouzi klimatizace pracujici na principu Peltierova
¢lanku v provedeni Air to Air.

Skiifi je uzaviena a na zdklad¢ informaci z regulaéniho obvodu se Eerpd tepelnd
encrgic zc skiing ven v piipadé vysoké teploty ve skfini, nebo opaénym smérem v pfipadé
nizké teploty ve skfini.

YV horni &dsti oteviené skifn€ sc nachdzi indika¢ni a kontrolni panel. Pomoci vypinade
sc cela skiff zapina. Na panelu je indikovana p¥itomnost nap&ti 24V a 5V po zapnutf skiiné.
Dalsi tf kontrolky indikuji &innost tepelné regulace. Jedna se o indikaci stavu chlazeni, topeni
a lokalniho vyhfivani prizori. Stav télo indikace zdvisi na momentdlnich klimatickych
podminkach.

Na ovlddacim panelu jsou umistény i hlavni pojistky pro napdjen! radaru v méficim
kontejneru a pro napajeni termoelektrického elementu.

Meérici kontejner se vklada do skiiné po otevien{ dveif, které jsou umistény na jeji
zadni stran&. Skfifi se uzamyka bezpeénosinim zdmkem. Odemdeni zamku je mozné pomoci
pienosné kliky (dodrZovat sméry uvedené na Stitku) a poté vyklopit dvefe smérem nahoru.
S klikoun nemanipulujte, dokud nebudou dvefe odemcené! Pokud nelze mirnym tahem
dveFe oteviit, nepouzivejte nasili, ale proved’te kontrolu pozice kliky. Nasati vzduchu po
piekonani mirného odporue dvefi svédéi o tésnosti prostorn,
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Pohled na model RAMER10 G na portdlovou konstrukei, ktery je koncipovén jako:
s vyymeénny systém méFiciho bloku a bloku napdjeni a

s skiin

Obr. 50 RAMERI10 G pfi montiZi na portdlovou lonstrukei
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Alternativni pouZiti méficiho bloku RAMER10 T

Blok méFict je mozné umistit 1 na jiné drzdky, neZ na stativ (trojnozku}. Jednou z moZnosti je
specialni plato, které je upevnéno v zavazadlovém prostoru automobilu a mechanicky
pfipevnéno na dno. Na horni plochu do vyzrafenych otvord se umisti méfict blok
RAMERIOT, ktery pfi otevienych dvefi kufru mieme pouZivat pro méfeni pouze
ze stojictho vozidia. Nosné plato neni nijak metrologicky svazano s vozidlem. Do kufru
vozidla Ize také umistit napdjec{ blok, ktery propojime pfislusnou kabelazi pro RAMER10 T.

Metrologické zaméfeni geometrie radaru se musi provadét dle navodu pro RAMERI1Q
T a to na mitidia umisténa na horni ploSe méficiho bloku. Predpoklad pro tento zptisob pouziti
je moZnost sklopeni zadnich sedadel. Stejny zptisob zaméfeni se musi provadét i v piipade
méfeni napt. z op€mé zdi u vozovky nebo jiné podlozky (tam kde neni mozné pouZit stativ).

Ptiklad umisténi RAMERIO T v kufru vozidla je moZzno vidét na ndsledujicim
obrazku.

Obr. 57 Umisténi RAMERI10 T v kufru vozidla

5.7.1.1 Ustaveni RAMERI10 T

Pfi méfen{ zafizenim RAMERI10 T musime pfi ustavovani podle kap 5.7 zvaZovat taky vy3lku
osy radarové hlavy viiéi métenym vozidlim. PFili§ velkd vyska RH miize ,ozafovat® vozidla
ve vySce oken a pFilif nizkd zase ve vySce kol. V obou pripadech pak miZe dojit
k vynechavdni méfeni, ncbo se mifiZe projevovat, podle tvaru vozidla, posuv vozidel ve
snimku (vozidla nejsou vzdy ve stejné pozici). Doporucend vyska osy RH je 600 az 900 mm
nad arovni vozovky. Korckei 1ze provést vybérem mista nebo nastavenim stativu. V ptipadé
mé&feni s v&sim botnim odstupem se uplaini rozSifeni svazku RH a vyska osy neni kritickd
(odpovida vzdélenosti). Presto je nutnd kontrola umisténim vozidel ve snimku. MéFici thel
viak musi byt vzdy dodrzeny.

Meteni je mozZné jak zlevé strany vorzovky, tak i zpravé strany vozovky. U
RAMERI10 T musi byt, podle zvolené strany, kamera ve spravné pozici tj. oproti ose RH vZdy
vice od vozovky viz informace na krytu méfice.
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Prehled informaei zobrazovanveh na snimku;

Smér vozidla:

Typ vozidla:

NaméFens rychlost:

Cislo snimku:

Cas méfeni:
Datum:

Daosah radaru:

Nastavené limity:

Ohniskova vzddlenost
objektivu:

Oblast radarového
svazku:

Pozice méreni:
Vyrobni &islo
Zaiizeni:
Dopliikové udaje:

Vlastni rychlost
mériciho vozidla:

V ptipadg zméfeného vozidla je zde zobrazena Sipka sméru pohybu
méfeného vozidla (prijezd: $ipka doli, odjezd: Sipka nahoru) V
ptipadé ruéné provedeného snimku zde neni zobrazena Sipka ani typ
vozidla.

Vyhodnoceni typu vozidla (osobni/nakladni).

V pfipadé zméfeného vozidla je zde zobrazena rychlost méfeného
vozidla. V ptipadé ru¢né provedeného snimku je rychlost rovna 0
km/h.

Zde je zobrazovano ¢&islo snimku (souboru), které se automaticky
zvetsuje po ulozeni snimku. Toto &islo se nezvySuje, pokud je zapnut
zkusebni provoz (ve zkusebnim provozu se snimky neukladaji). Toto
¢islo reprezentuje v zévislosti na nastaveném rezimu méfeni napf.
samostatny snimek s dopliikovymi Udaji (zméfeni pfi nadlimitn{
rychiosti), snimky s doplikovymi 1daji pfi méfeni v rezimu
Start/Stop, nebo soubor pofizeného videozdznamu.

Zde je zobrazovan ¢as provedeného méteni nebo fota.
Zde je zobrazovano datum provedeného mé&feni nebo fota.

U ruéné pofizenych snimkd je dosah radarového méfide 0 m.
V piipadé snimkid pofizenych radarem je zde zobrazovédn nastaveny
dosah radarového méFide (20, 30, 60 m).

Jsou zde zleva doprava uvedeny nasledujici limity: max. dovolena
rychlost a limit radaru pro osobni vozidla, na spodnim fadku pak
max. dovolen4 rychlost a limit radaru pro nékladni vozidla.

Ruéné nastavena hodnota zoomu na objektivu videokamery. Cim je
tato hodnota vét3{ tim vétsi je pribliZeni{ scény na snimku. Ruéni
nastaveni hodnoty zoomu nelze pravést pro variantu digitdlni kamery
s objektivem s pevnym ohniskem.

Je-li na potizeném snimku vice vozidel, bude se zméfena rychlost
vztahovat na vozidlo, které je nejbliZc vyznacené oblasti radarového
svazku a soudasn€ nejvice v popfedi. Oblast radarového svazku je
zobrazovéna pauze v rezimu méfeni radarem.

Je zobrazovéna zkratkami Left (vlevo), Right {vpravo), oznacujici
pozici méfide rychlosti pfi méieni z pravé nebo levé strany vozovky.

Toto &islo je pevné dané a charakterizuje zaffzenf, kterym byl
vytvoren obrazek.

GPS soufadnice stanovisté, typ méfidla a verze radarového SW.

Je zobrazena skutcéna rychlost vozidla, ve kterém je nainstalovan
méFi¢ rychlosti.
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59.1 UVEDENI RADAROVEHO MERICE RAMER10 P DO PROVOZU

Nejprve zapneme jistic FA] na rozvadedi skiin€ (viz Obr, 39). Timto jec pEivedeno sitové
napajeni 230V/50Hz pro obvody zdrojc INR]JO-KDN (Nabfjc¢ baterie), filtroventilace a
topeni.

o

Na ovlddacim panelu zapneme vypinacem RADAR ON méfi€ rychlosti — Blok méFici
(Obr. 39). Kontrolujeme, zda se rozsviti podsvétleni vypinate RAIDAR ON na ovladacim
panelu. Po stisku tlacitka RADAR ON na fidicim poéitaéi (umistény v Bloku méficim) dojde
k zapnuti radarového méfice - na fidicim po&itaci me&ficiho bloku RAMER1IO T zaéne blikat
Cervena LED dioda.

Po zapnuti radarového méfide nastavime parametry pro méfeni pomoci pfipojeného
zobrazovade (tablet PC, displej), dale dosah blesku podle tabulky platné pro dané stanovisté a
nastavime i odpovidajici zorny uhel kamery.

Po nastaveni a spusténi méfie zavfeme dvefe a skfifi zamkncme, na zamek dveri
natdhneme gumovou ochrannou krytku, ktera je souddsti mechanismu kliky se zamkem. Tim
Jje radar uveden do automatického provozu.

Nastaveni radarového méfice lze provést podle vybavy méfice 1 prostfednictvim tablet
PC jeho propojenim sfidicim poéitaéem pomoci Wi-Fi nebo kabelem s pfevodnikem
LAN/USB, popf. prostiednictvim vzdalené spravy radaru pfes modem a pripojenou
klientskou stanici PC.

59.2 POSTUP PRI VYPNUTI RADAROVEHO MERICE RAMER10 P

Nejprve odemkneme zamek na dvefich skiing, otcvieme dvefe a zajistime je v oteviené
poloze. Pfipojime zobrazovac (labiet PC, displej) a ukondime program radarového méfide
RAMERI0 P, popt. prostiednictvim vzdalené spravy radaru pfes modem a pfipojenou
klientskou stanici PC a pockame, aZz dojde k vypnuti fidiciho podita¢e v Bloku méficim
(zhasne zelena LED PWR). Pokud byl méni¢ blesku pfi éinnosti méfiée rychlosti zapnuty,
dojde kratce po vypnuti Fidiciho po€ftade k vyblysknuti reflektoru blesku,

Na panelu rozvadéfe R10 P vypneme vypina¢ radaru RADAR ON (spodni poloha
vypinace bez. podsvétleni).

Od méficiho bloku RAMERIO T odpojime kabel S, kabel CB, (Wi-Fi, LAN a USB
kabel pro anténu GPS). Vyjmeme méfici blok RAMER10 T a dle potieby odpojime i reflektor
blesku. Sk¥ifi uzamknemc.

Demontaz reflektorn blesku (konektor V) lze provadét az po vyjmuti méficiho bloku.

Z dvodu zachovani funkce dobijeni baterie a filtroventilace skiiné, pfipadné alarmu
ponechamc jisti¢ FA1 sepnuty. Pfchled informaci zobrazovanych na snimku (RAMER10 P) je
shodny s verzi RAMERI10 T— viz Obr. 61.
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5.11.1 USTAVENI RAMERI10T, O, G

Specifické méfeni z pevnych stanovist’ vychazi z predpokladu nastaveni v rdmci montaZe.
Obsluha dodrzuje Navod k obsluze kap.5.9, 5.10, 5.11 a provadi bé&Znou tdrzbu kap. 8.
Nastavovani parametrt je shodné jako u pfedchozich uvedenych verzi RAMERIQ,
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¢ Pokud se u zafizeni RAMERI10 C provadi dobfjeni baterie mimo voridlo, je nutné
odpojené svorky zaizolovat z divodu nebezpeli zkratu pii nastartovani vozidla bez
baterie radaru.

« Bateric radaru je taktéz automaticky dobijena po nastartovéni vozidia. Kvalita dobijent
ve vozidle zdlezi na dob&, po kterou je vozidlo nastartované a na parametrech
reguldtoru napéti vozidla.

Upozornéni:

Pti odpojovani baterie dodrZzujte postup odpojeni svorek. Nejdiiv odpojit (-) svorku a
teprve potom (+) svorku (dalezZité: (-) svorka se nesmi pHi praci dotykat (-) kontaktu
baterie) PFi zpétné montizi postupujte obracené.
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Test teploty poditade:

Pro zarizeni RAMERIO T, C plati (pFi zapnuti):

Je-li teplota uvnitt poditade mendi jak -10 °C (-20 °C pro RAMER10 C) ¢ervend dioda
zGstdva blikat, objevuje se jedno probliknuti zelené diody (synchronng s ¢ervenou LED) a za
dal3i 8 sekund pii stdlém blikani ervené LED se radar vypne (Uplné odpajeni od baterie).

Je-li teplota pocitae {na teplotnim &idle desky DIERO) v rozmezi -10°C + 0°C (-20°C
+ -10°C u RAMER10 C) ziistane blikat dervena LED a souéasné se zapina vniténi vytépeni
uvniti pacitace.

Je-li teplota uvnitf pocitade v rozmezi 60°C + 63°C rozsviti se po prvnich 8 sekundach
cervend LED. K jejimu zhasnuti dojde za béhu radaru, pokud teplota klesne pod 63°C.

Je-li teplota poéitace vét&f nez 63°C, fervend dioda zlstava blikat, objevuji se dvé
probliknuti zelené diody (synchronné s &ervenou LED) a za dalsi 8 sekund pfi stalém blikani
cervené LED se radar vypne (Uplné odpojent od baterie).

V ptipadé, Ze teplota je vyhovujici, provede se znovu test vné&jsiho zdroje napajeni.

Za provozu pocitace:
1. varovani  je-li teplota poditade vétai jak 55°C
2. varovdni  je-li teplota politade veétd[ jak 58°C - posle se varovani o kritické
teploté, zelend dioda zhasne, zaéne blikat dervend dioda a objevuji se
dvé probliknut{ zelené diody (synchronné s éervenou LED). Za dalsi 8

sekund pfi stalém blikani ¢ervené LED se radar vypne (Gplné odpojeni
od baterie).

V piipadé, Ze teplota je vyhovuyjici, provede se znovu test vnéjsiho zdroje napajeni.

Pokud probéhly vySe uvedené testy Uspé$ng, rozsviti se zelend LED (PWR) a je
zapnut po&itaé uvnitf radaru (u zatfizeni RAMERI10 O, pokud neni pfipojen displej, sviti
zelend LED pouze na pocitati). Nésledné probiha zavadéni operaéniho systému, cca po 20
sekundach se zobrazi tvodni obrazovka radarového programu. Po zapnut{ se provadi testy
kontroly napéti a teploty periodicky kazdeé 2 s. Pri sprdvné &innost! sviti standardné pouze
zelena dioda LED (PWR).

V prib&hu spousténi radarového programu se zobrazuje informadni obrazovka. Poté se
zobrazi obrazovka pro pfihlaseni obsluhy.

6.2.2 PRIHLASOVACI OBRAZOVKA

V ptihlagovaci obrazovee je nutné zadat heslo. Bez zadani hesla nelze s méfi¢em pracovat. P
prvnim spusténi je heslo implicitné nastaveno na ,,RADAR® a jméno prihlaSovaného
uzivatele je imphicitné nastaveno na Administrator. Program umoZiiuje, aby kazdy uZivatel
radaru mél vlastni pfihlaSovaci jméno a heslo. Prvni uZivatel ze seznamu uZivateld
(Administrator) ma viak prdvo ruit a pridavat dal§i uZivatele do seznamu uZivatelll
Administritor pfidéli kazdému uzivateli jméno a vstupni pfihlaSovaci heslo, Dals{ uZivatelé si
musi, z ddvodu jednoznadng identifikace, zménit toto vstupni, pfihlasovaci heslo za své navé
vybrané.
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4) RZ

5) Vlastni rychlost

6) Vozidlo

7) Tlaé&itko
»atart/Stop®

8) Stanovisté

9) Svédek

10) ReZim

11) Zobrazeni stavu

baterte

12) Datum a &as

radaru

R311 063 ©

Zobrazeny udaj rychlosti je informace pfimo z méfici
jednotky o ndsledném probihajicim méfeni a nemusi souhlasit
s aktudlné zobrazenym snimkem prestupku (snimky jsou
zobrazovany z uloZenych dat v paméti se zpozd€nim z ditvodu
vlastniho zpracovani snimku a ¢&asu potfebného pro
automatické rozpoznani RZ). Pro zobrazené vozidlo plati
rychlost uvedend ve snimku a na horni listé,

rozpoznand registraini znacka vozidia. Pokud jde podle znakii
uréit stit RZ, je zobrazen v doplitkovém modrém prouzku

zobrazuje vlastn{ rychlost vozidla

zobrazuje informace o zméfeném vozidle, pokud je najde v
instalované databazi vozidel. Podminkou je rozpoznani
registradni znacky.

pro zahajeni méfeni/ukondeni mé&feni

- v rezimu ,M&fceni radarem® zahdji mé&feni pomoci méfict
jednotky

- v rezimu ,,Start/Stop m&feni® provede 1. snimck

- v reximu ,,Video* zaéne nahravar video

po stisknuti se automaticky zméni v tlacitko ,,Stop” (doba
zmény na Stop jc podle zvoleného reZimu)

- v reZzimu , Mé&feni radarem" ukonéi méreni pomoci méfici
jednotky

- v reZimu ,,Start/Stop méfen{* provede posledni snimek
méfeni

- v rezimu ,,¥idco® ukenéi nahravani videa

umozni vybér stanovi§té a {imitd rychlosti

volba svédka mé&feni

vybér reZimu méfeni zatizeni

- ,,Me&Feni radarem® - zarizeni provadi méfeni radarovou
hlavou

- ., Start/Stop méteni® - méfeni prim&mé rychlosti mezi
dv€ma snimky (pouze RAMERI10 C)

- ,,Video® - kontinualni zdznam dopravni situace

kliknutim na ikonu stavu batcric j¢ moZno zménit (yp
zobrazovanych informaci

1. napéti bateric

2. hodnata pracovniho rozsahu napéti baterie v procentech
(12,5V-100 %, 10,8V-0 %)

3. pouze ikona stavu baterie
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6.3.1.1.1 Méreni rychlosti bez radaru srovnanim vlastni rychiosti (RAMER10 C)

Pro tuto {unkei je potfeba nastavit v zdloZce MéFeni — ReZzim —~ Start/Stop a nasledné
pouzivat ikonu Ruéni foto.

Upozornéni:

Pri méfeni rychlosti v rezimu bez radaru (rezim Start/Stop, Video) provede obsluha
nastaveni kamery do stfedni aretované polohy.

Meteni rychlosii se provadi tak, Ze méfici vozidlo vybavené méficim zarizenim se za
Jizdy pfiblizi na bezpednou vzdalenost za sledované vozidlo cilové (10 m az 100 m). Mérici
vozidlo ustali svaji rychlost a v prib&hu doby minimélné 10 s sleduje cilové vozidlo tak, aby
na displeji, kde je cilové vozidlo pribéZné zobrazovano, nebyla patrnd zména velikosti
sledovaného vozidla pti neménné hodnoté zdbérového hlu objektivu (ZOOM). To znamend,
7e mérici vozidlo mus{ jet rovnomérnou rychlosti za sledovanym vozidlem, pokud mozno, v
neménné vzddlenosti a na snimeich musi byt cilové vozidlo na poslednim snimku stejné
velikosti nebo mendi nez na snimku prvnim.

Pfi t&chto podminkach je rychlost méficiho vozidla rovna rychlosti sledovaného
vozidla a ruéné se provedou minimalné 3 obrazky b&hem 10 s (pfifemz mezi prvnim a
poslednim snimkem musi byt Casova prodleva alespofi 10 s). Na pofizenych obrizcich je
cobrazeno jak sledované vozidlo, tak i ddaj o rychlosti sluZebniho vozidla, €as a datum
méfeni. Rozdil mezi rychlostmi na jednotlivych snimeich nesmi byt vet$i nez + 3km/h do
100km/h nebo £ 3% nad 100km/h.

Pfi tomto rezimu je ve vytezu obrazovky displeje kontinualng zobrazovana scéna pred
vozidlem se zafizenim. Stiskem tladitka funkce Foto uloZime prévé zobrazeny snimek a na
displcji se déle zohrazuje snimand obrazova situace. Jako doklad k pfestupku musi byt
komplet ¥ snimkid jako napf. ndsledujici dokumentacc prestupku vytvofend na zaFizeni

RAMERI10 C. Jako vychozi rychlost se bere nejniZ3i naméfend rychlost nebo primér ze (f
rychlosti zaokrouhleny na nejblizii celou hodnotu rychlosti.
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6.3.1.1.2 Mé&ieni rychlosti bez radaru v rezimu START-STOP

Jedna se o me&feni vlastni primérné rychlosti za jlzdy. Tato vlastni primérna rychlost je poté
dokladovana jako primeérna rychlost vozidla, které jede pfed vozidlem, ve kterém tufo
primérnou rychlost mé&fime. Tuto funkei lze zvolit v zdloZee Méfeni — ReZim — Start/Stop
mereni.

Zahdjeni méfeni této rychlosti je zahajené uzivalelem stiskem tlacitka Start. V tomto
okamziku je provedeno foto oznalené Cislici 1/2, kterd je vlozena do snimku, a vynulovan
¢itad drahy a fasu. Nejdiive po 10 sekundach miize uzivatel provést Stop méfeni této rychlosti
(béhem téchlo prynich 10 sekund po provedeni Start méfeni je tladitko Stop zablokované
< ddvodu dosaZeni poZadované presnosti méfeni). V levém hornim rohu se objevi vyfez
aktuaini meénici se scény, pfi kliknuti perem na tuto oblast sc obraz aktualni kontinuaing
snimané scény roztihne pres celou obrazovku. Po uplynuti 10 sekund je mo7né provést foto,
do kterého je vypalena Eislice 2/2 a déle je do néj vypalena spoétena primérnd rychlost
{pokud byla ujetd draha del3i jak 100 m), ujetd drdha v metrech, doba, za kierou byla tato
drdha ujeta, ¢as a &islo snimku fota (viechny tyto vypdlené lidaje plus ¢as a datum prvntho
fota jsou také uloZeny v hlavi¢ee souboru s timto druhym fotem). Pro dikazni fizeni musf byt
velikost vozidla na Fotol (1/2) a Folo2 {2/2) shodna, nebo na snimku Foto2 miZe byt méfené
vozidlo mensi.

V prib&hu méfeni nesmi byt zménéna hodnota ZOOMu. Méfené vozidlo by ncmélo
byt vzdaleno od méfictho vozidla vice jak 70 metrii (Citelnost RZ pit vyuZitf max ZOOMu).

Cita€ asu vychazi z oscilatoru, ktery je umistén na zdkladni desece fidiciho poditace.
Cita¢ drahy vychdzi 2z &itani impulsd, kleré pfichdzeji od tachometru vozidla, ve kterém
provadime méfeni. Ujeta draha je vypoditana nasledovné:

s = 1000 i/k;
kde:
s [m] ujetd draha za dobu mezi provedenim start a stop fota
i[N] pocet impulsi, které ptisly od snimafe vlastni rychlosti vozidla mezi

povely STAR'T a STOP
k[N/m] pocet impulsi snimadc vlastni rychlosti daného vozidla po ujeti
vzddlenosti 1 km
ZméFenou primérnou rychlost spodteme podle vztahu:
v=3.6 5/
kde:

v [km/h]  je celodiselna zméFena primérna rychlost

§ [m] ujetd driha za dobu mezi povely START a STOP
t[s] ¢as mezi povely START a STOP
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Plat{ stejné pravidlo o velikosti vozidia pfi zahdjeni a konci méteni viz pfedchozi
kapitola.

Potizena videosekvence je vzdy uloZena, pti splnéni podminky pro ujeti draby 100m
je do posledniho snimku zdznamu vypdlena vypodltend pramérnd rychlost, bez ohledu na
nastavené limity.

Po ukonéeni nahrdvky tlacitkem Stop je zobrazen snimek s vypodtenou prumérnou
rychlost{ {se zvukovym vystupem), pficemz je ihned zobrazovina aktualni snimana scéna
kamerou.

Obr. 79 Méfeni pomoci funkce Video

Nastaveni kamery ve stfednf aretované poloze je ve snimku zobrazeno popisem
Middle (stied).
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6.3.1.3 Svédek

Obr. 81 Qbrazovka pro vybér a editaci svédka meéreni

Vybér svédka méfeni (polozka Méfeni/ Svédek):

»

Vybrat - vybere se svédek pro méieni

Zpét — vyskodi se z nabidky

Novy — zobrazi se dialog pro vytvoteni nového svédka méfeni
Upravit - zobrazi se dialog pro Gpravu jména svédka mé&feni

Smazat - vymaze se vybrany svédek mérent

& - ikona se zabrazi, pokud je jméno svédka méfenl pfeveaté ze seznamu uZivateli
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6.3.1.5 Polozka Kamera
Nastaveni kamery

Tento reZim slouZi pro nastaveni paramctril kamery pro snimani obrazu. Nastavuje se zde:
doba expozice, clony, reZim osvitoveé automatiky a reZim prace blesku. Pokud je v obrazovce
Méfeni zvolen rezim Start/Stop méfeni ncbo Video, je v okn& pro snimek zobrazovdna
aktuélni snimana scéna (v rezimu meéfenf{ radarem je vhodné pro kontrolu nastaveni kamery
potidit zkuiebni snimek tlagitkem TOTO). Pro spravnou funkci automatiky kamery je nutné,
aby ptepina¢ umistény na zadni vn&&i d&asti objektivu byl prepnuty v poloze AF
{viz. Obr. 13).

Popis jednotlivych tladitek:

ReZim clony a expozice — Nastaveni rezimu automatického fizeni osvitu kamery. Lze volit
rezim Rutné, Automat 1/2000s, Automat 1/1000s, Automat 1/500s.

Automat 1/60s 1ze volit pouze v reZimu Video.

Pokud zvolime Ruéni rezim, je nastaveni clony a doby expozice provedeno pfesné
podle pokynli obsluhy. Tyto hodnoty jsou pevné a neprovadi se Z4dna automaticka regulace
osvitu. Tento reZim je vhodny pro zafizeni RAMERI10 C, RAMERI10 T, kdy chceme mit
plnou kontrolu nad nastavenim clony a expozice.

V rezimu Automat 1/1000s (Automat 1/500s, Automat 1/60s} probihd automaticka
regulace osvitu tak, Ze se reguluje hodnota clony a v pfipadé velké zmény hodnoty osvétleni
se méni i doba expozice. Systémové je vSak zabezpefeno, Ze se nikdy nenastavi doba
expozice deli nez 1/1000s ,1/500s, 1/60s podle volby rezimu.

Pro pfipad korekce automatické regulace lze pouZit pro demni mod hodnotu EV —
kompenzace expozice (zvySujeme-ii hodnotu jasu zesvétlujeme obrdzek a naopak sniZeni
hodnoly jasu ztmavi obrazek). Pomoci této volby f{ze korigovat stfedni drovenl 3edi na
obrazku, na jejiz hodnotu rcguluje automatickd regulace osvitu. Nastaveni do kladnych
hodnot (potfebujeme zesvétlit obrdzek) lze pouZit v piipadé, kdy se provadi automatické
sniman{ v protisvétle. Nastaveni do zdpornych hodnot (potfebujeme ztmavit obrazek) lze
pouZit v pfipad€, kdy pod ostrym thlem dopadaji slune¢nf paprsky na poznavaci znacky a tyto
znacky jsou prilis svétle.

Pii praci v automatickych rezimech plati, Ze pokud clonovd automatika jiz nedokaze
nastavit snimky dostate¢né svétlé bez pEisvitu bleskem, tedy jen za pomoci clony a expozice,
ptepne sc do nocniho moddu (to se mbze stit v disledku nedostatku svétla i pres den).
V noénim modu se clona nastavi podle udaje Dosah blesku (vzdilenost, na kterou se provadi
snfmani vozidel). Hodnota clony se v takovém pripadé nastavi pomoci smérného &isla blesku.
Cim v&S{ hodnotu Dosahu blesku zvolime, tim mendi bude hodnota clony a tim budou
snimky pofizené v nocnim modu svétlejsi (a naopak).

Neni-li dostatek okolniho svétla, piejde clonova automatika 7 denniho mddu do
nocniho modu do cea | minuty. Je-li jiZ dostatek okolniho svéila, pfejde clonova automatika z
nocniho modu do denniho médu do 10 minut.

Pokud je clonovd automatika v nocnim modu bude v obrazovee méfenf zobrazeno
tlacitko Dosah blesku a v nastaveni reZimu clony a expozice bude vyobrazen plilmésic.

U nastaveni clony pomoci Dosahu blesku plati, Ze pokud toto nastaveni provedeme
pro dobu, kdy clonova automatika je jiz v nochim modu, ale je§i€ neni tplna tma (napt. vecer
nebo rano) tak toto nastaveni nemusi byt Gpln€ optimalni pro dobu, kdy je clonova automatika
v nocnim modu, ale kdy je Gplna tma.
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Expozice

Pii stisknuti tlacitka na obrazovee méfeni na displeji nebo tabletu v rezimu ruéni foto nebo
automatickém provedeni snimku pii dokumentaci ptckroéeni rychlosti, uzavérka na okamzik
odkryje snima&, ktery zaznamenda scénu pred objektivem. Tato ¢innost se nazyva expozice
snimku. Sejmuty obraz jc uloZen ve formé poéitatového souboru. Nastaveni expozice
znamena uréeni spriavné clony a spravncho &asu. V pfipadé reZzimu AUTO oboji uréi
automatika digitadlni kamery v zdvislosti na osvétleni seény. Pokud se ji nepodafi uréit
pouzitelné hodnoty, zapne automaticky blesk (pokud neni nastaveno ru¢ni zapinanf blesku).

Kamera musi dostat pfesné mnoiZstvi svétla

Viechny, i ty nejmodern&jii snimade {podobn€ jako dfive filmy) jsou velmi citlivé na
pFesné mnoZstvi svétla, které jsou schopny spravné zachytit.

Pokud jc svétla pfili§ mnoho, bude snimek svétly, bude obsahovat ,,vypdlend™ mista
(1. plochy bilé barvy bez kresby. Proto je fotografovéani v protisvétle (proti slunci) nevhodné
a proto lze vyuZivar spiSe vyjimeén&. Pokud je naopak svétla pfili§ malo, bude obrazek tmavy,
nezfetelny a zafumény, bude obsahovar &erné plochy. V tomto pfipadé pouzivime korekci
jasu. Pokud neni pii silném protisvétle dostadujici korekee jasu, je moZné pouzit blesk pro
vyrovnani protisvétla. Péi osvétleni scény shora, poledni slunce, dochazi k tomu, Ze okolf,
stfecha vozidla a kapota jsou pfeexponovdny, ale piedni sklo a RZ jsou ve stinu. Zpiisob
mozné napravy je stejnd jako pii protisvétle.

U kamery spravné mnozstvi svétla zaji$t'uje kombinace clony a &asu.

Clona a ¢as Tyto parametry spoleéné uréuji mnozstvi svétla pii expozici. Mezi clonou

(doba expozice)  a &asem je pfimd (méra, tedy &im vy33 clonove &islo nastavime, tim del3i
fas musime pouit. Je to zéejmé - pokud pouZijeme vy&3i clonové Eislo,
omezime vice piistup svétla k snimacimu prvku, a k dosaZeni stejného
osvétleni musime prodlouZit &as, po ktery dopada svétlo na snimaci
prvek, To znamen4, Ze pokud ndm napf. vychdzi expoziéni Cas a clona
podle expozimetru 250 ¢as / 8 clona, ale chceme pouZzit clonu 16, pak ¢as
musime prodlouZit na 125. Viz upfednostanéni clony nebo dohy expozice.

Cas (doba Toto je doba, na kterou uzdvérka odkryje snimaci prvek. Tato doba musi

cxpozice) byt tak dlouh4, aby na snima& dopadlo ,primérené™ mnoZzstvi svétla, ale
tak krdtka, aby snimek nebyl rozmazany. 7 téchto dvou jednoduchych
zésad plyne vie ostatni. Cim jc deldi &as, thm vice svétla mdZe pfi
expozici dopadnout na snimaé v kamefe a naopak. Pro snimani vozidel
nepouZivejte &as deldf jak 1/500s. Vhodnéjsi je 1/1000s a kratsi.

Clona Clona se ¢asto oznaduje pismenem f. Udévd pomeér zachycencho svétla k
propusténému svitlu ke snimaci kamery.

Pamatujte, Ze &im vétSi elona, tin vice uzavieny objektiv a tim méné
svétla propousti.

Ostrost Kromé nastaveni spravné expozice jc nutne i "zaostfit". Orientadné
zaostiime prosttednictvim menu radaru nastaveni predpokladané
vzdalenasti vozidla a po zkuiebnim snimku provedeme korekel podle
skutedné hloubky ostrosti. Vhodn&j$i z hlediska hloubky ostrosti je
s ohledem na vclikost clony, tzv. podostfeni tj. nastavit vzdalenost ostfeni
pred méfené vozidlo.
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GPS

Je-1i mé&Fi¢ vybaven GPS piijimadem, ktery je pripojen do USB portu fidicitho
poéitate, bude na prvnim Fadku zobrazena GPS soutadnicce v soufadném systému typu
WGS-84. Taio aktudlni soutadnice je zapisovana do pofizovanych snimkd, pouze ale
za predpokladu, Ze se GPS prijimali podafi uréil polohu (pfijimac nesmi byt zastinén
vidi obloze).

Upozornéni:

GPS informace je pouzc dophikova a informativni, nelze 7 ni vyvozovat pFesnou
polohu métice.

le-li GPS pfijimaé pfipojen, ale nedaff se urdit
polohu, bude na prvnim fadku text: Zem. §ifka: -, Zem.
délka: ---.  Neni-li GPS pfijimac pfipojen, budou zde
zobrazeny: ---.

ANPR

Zobrazi obrazovku s informacemi o modulu pro automatické rozpoznavani
registraénich znadek a modulu pro spravu databdzi vozidel (napf. aktualizace
databazi).

Viechny verze zafizeni RAMER10 mohou mit jako option aktivovanu funkei
automatického ¢teni RZ, a pokud to umoZni legislativa, i funkei pfistupu do hlavni
databdze vozidel a datahdze hledanych vozidel.

Funkce se povoll v nastaveni radaru a zalizeni musi byt doplnéno softwarovym
kli¢em umoZiiujicim &innost funkce. Tato funkee je aktivai i pii rezimu radaru Video
(Mé&feni — ReZzim — Video), tj. nemusi byt zahdjen zdznam videosckvenee pomoci
tladitka Start. Déle je tato funkee takiéZ aklivni v rezimu mé&feni Start/stop.
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6.4  SENZOR MERENI VZDALENOST! (POKUD JE SOUCASTI RADAROVEHO
MERICE)
Radar mi7e byt dodate¢ng (jako option) vybaven dopliikovym senzorem vzdalenosti. V tomto
pfipadé se ovladaci obrazovka doplni o dalsi oviddaci prvky.

V méfici obrazovee v zaloZce , Méfeni™ pribude tladitko pro nastaveni senzoru
vzdilenosti (,,Jizdni pruhy“) a v dolni stavové 1i5t€ informacni panel pro zobrazeni jizdntho
pruhu vozidla a vzdalenosti od radaru.

V obrazovce prohlizeni snimkl k o0dajim o méfeni pribude zméfeny jizdni pruh
a vzdilenost. V editaci prestupku je volba pro zménu jizdnitho pruhu, pokud ho ¢idlo
vzdélenosti neurdilo spravng, ¢i pokud nebyl jizdni pruh uréen vibec (méfeni za jizdy).

6.4.1 NASTAVENISENZORU VZDALENOSTI

Uréovani jizdnich pruhi vozidel se nastavuje v obrazovee méfeni pies volbu . Jizdni pruhy®.
Pro uréovani jizdnich pruhd je tfeba nastavit parametry siinice a ustaveni radaru.

e Pocet pruhi - uréuje pocet pruht silnice. Nejblizai jizdai pruh smérem k radaru pak
bude mit éisio ,,1*
e  Sifka pruhu - urduje &tku jednoho jizdniho pruhu (v metrech)
o Vzdilenostod - uréuje vzdalenost ¢idla od krajnice (prvniha jizdniho pruhu)
krajnice

V pravé Casti je poté vyobrazen nahbled umisténi radaru u silnice. V ndhledu jsou
zobrazeny radarovy svazek méfeni (Ccrvené) a svazek Cidla vzdalenosti (modfe). Pokud je
zapnuto méFeni zobrazuje se tu i jednotlivé zmé&fené vozidla.

Tladitko ,,PouZit do aktudlniho stanoviité” slouZ{ k tomu, Ze se nastaveni €idla
vzdilenosti priradi k aktudlné vybranému stanovisti. Pokud hude toto stanovi§té v
budoucnosti vybedno, mohou se nastaveni Cidla vzdalenosti pouZit tyto 0daje.

Doporuceny postup pro nastaveni senzoru vzdalenosti.

1} prepnout radar do testovaciho modu

2) spustit testovaci méfeni

3) prejit na nastaveni ., Jizdnich pruht*

4) nastavit pocet jizdnich pruhd

5) ptiblizn¢ nastavit §ifku jizdnich pruht a vzdalenost od krajnice

6) kontrolovat, jak jezdi jednotliva vozidla v jizdnich pruzich a jak se zobrazuj{ v nahledu
a podle toho upravovat §itku jizdnich pruhti a vzdélenost od krajnice

7y uloZit nastaveni, pfipadné nastaveni pfifadit k aktuainimu stanovisti {viz vy3c)

8} ukondit testovaci méfeni
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DOPILNKOVE FUNKCE RADARU

VYPINANI RADAROVE HLAVY

Zarizeni RAMERIO C umoziuje vypnuti radarové hlavy (vysilan{ vysokalrekvenénfho
signdlu) v modech méfeni, ve kterych neni radarové hlava vyuZiviana. V t&chto modech pak
radarovd hlava nevyzafuje radarovy vysokofrekvendni signdl a zatizeni tak neni moZné
detekovat napf. antiradarem. Radarova hlava se automaticky vypind v médech | Start-Stop®
a.,Video®.

Vypnuti radarove hlavy je v dolni listé signalizovano symbolen

RAMER10 SCHEDULER CLIENT —~ NASTAVENI PRO AUTOMATICKY
PRENOS SNIMKU A ZAPNUTI MEREN]

V administratorském rezimu je moZné na tabletu PC nebo na vzddlené stanici PC nastavit
pomoci SW Scheduler Client parametry pro automaticky pfenos snimkil na vzdalené Gloziste
a ¢asové vymezeni Useku pro spusténi méfeni (v konfiguraci méfice rychlosti se vzdalenym
pfipojenim). Program ,,RAMER10 — Scheduler Client* spustime poklepanim na ikonu:
b
o
R10_schedulercient

Obr. 141 Scheduler Client — ikona pro spudi€ni programu

Nebo jej spustime pEimo z jeho umisténi na tabletu PC:

CARTO\RT0_SchedulerClient.exe

Po spusténi programu se zobrazi obrazovka pro vybér typu pfipojeni k radaru. Vyber
se provadi pomoci tladitek s Sipkami ,,nahoru® a ,,dold“. MUZeme vybfrat nap¥. z pfipojeni
pomoci LAN, Wi-Fi a 3G/LTE. Kazdy typ pfipojeni md jinou TP adresu. Kliknutim na
tlagitko ,,P¥ipojit k radaru® dojde k navazani spojeni s radarovym pocéitatem a zobrazi se okno
s popisem udalosti.

Obr. 142 Scheduler Client — vybér piipojeni k radaru
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UDRZBA MERICE

Pro zachovani technickych vlastnosti, provozuschopnosti a péedpoklidané Zivotnosti méfice
je nutnéd pravidelnd Odrzba méfide. Tato udriba predpoklada denni, tydenni, mésiéni a roéni
osetfeni. Mimo tuto idrZbu je potfebné dodrZovat i provozni pokyny uvedené v pfedchozich
kapitolach. Pokud je to nutné, providdime ddrzbu mimo i doporudené terminy. Pokud dojde k
oroseni radarového métide rychlosti (napt. zatizeni RAMERIO T je pfemisténo z venkovniho
chladného prostfedi do vyhraté mistnosti) musime pockat pied jeho pfipadnym zapnutim, aZ
dojde k odpareni zkondenzované vody, protoze jinak miZc po zapnuti dojit k porude.

DENNI

Cisléni krytu radarové hlavy, skla reflektorua blesku
vizualni a funkcni kontrola celé sestavy méfice
dobijeni baterie mérice (pokud je signalizovano vybiti baterie) u verze RAMERIO T

kontrola stavu optiky, hlavné &istoty. Objcktiv, hledagek a filtry &istime predeviim
opatrné &téteCkem na optiku {je soulasti dodavky). Zaéneme uprostied objektivu, a
pomalym krouZenim stirdime prach - ne k okraji, ale dovnitf ictee, ten co chvili
oklepeme. Pokraujeme k okraji a opakujeme tak dlouho, aZ je objektiv zbaven
prachu. Pokud se objevi na objektivu (pfipadné filtru) mastné fleky (otisk prstu),
pouzijeme suchy hadiik (nejlépe ncabrasivni k éisténi optiky), tim lehce necistoty
otfeme. Do objektivu pokud moZno nefoukdme, stouknuty prach se usazuje ve
Skvirach a pak sc odstraiiuje obtiZng.

Varovani:

P¥i pouziti agresivnich rozpoustédel nebo abrasivnich utérek na sklo
se zniCi antireflexni vrstva objektivu!

Pfi zastavbé do vozidla pravidelng kontrolujte &istotu pfedniho skla zvenéi a zevnitt.
Cisténi provadéjte podle potieby, v piipadé zvySené moZnosti znedisténi denné (zvenéi
napf. vliv pocasi, vevnitf vliv klimatizace a koufen{ ve vozidle).

TYDENN/

cisténi optiky kamery

&i¥téni prizort na skiini méfice RAMERI10 P

MESICNI

W

cisténi povrchll viech komponent méfice véetné promazdni exponovanych
komponentd jako je napf. drzak radarové hlavy u verze RAMER10 C

kontrola propojovacich kabeld a konektora u viech verzi

ROCNI

u verze RAMERIO P, O, G je nutno nechat provést servisni GdrZbu skiiné u
vyrobcee. Piedmétem 0diZby je kontrola stavu skiind jako celku, vyd¢isténi interiéru,
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VYROBCE A SERVIS

V ptipadé jakychkoliv problémi se zafizenim kontaktujte vyrobce radaru:

Kontaktni idaje virobce:

Adresa: RAMET s.r.o.
Letecka 1110
686 04 Kunovice
Cesk4 republika

Tel.:
Fax.:
E-mail.

WWW!

Pracovni doba servisu:

Pracovni dny: 6.00 — 14.30 hod.

kontakt prostiednictvim: tel. + faxt e-mail
So, Ne, svatky -

kontakt prostfednictvim: fax + e-mail,

uved'te kontakt na Vés, pracovnici servisu se s Vami spoji.
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